ANALYSE VECTORIELLE

I. OPERATEURS

définition intrinséque des opérateurs

gradient et différentielle
divergence et flux
rotationnel et circulation

laplacien scalaire

laplacien vectoriel

df = grad - di
ddx = (divA)dr
dC = (Bt A) - dS
Af = div{grad f)

AR = grad(div A) — i6t(T6t A)
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1.1. Coordonnées cartésiennes
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1.2. Coordonnées cylindriques
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1.3. Coordonnées mUWmin:..ﬁm
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II. IDENTITES VECTORIELLES

o 5t( o div(A A
o T6t(f6t A) = grad (div A) — AA o TOL(f- A
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o grad(f-g) =f.-gradg +g¢ - grad f
o div(f-A)=f-divA + A - Frad f
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